
Japan Advanced Institute of Science and Technology

JAIST Repository
https://dspace.jaist.ac.jp/

Title
Sketch2Joints: スケッチベースロボットアームのデザイン

支援インターフェースの研究開発

Author(s) 品田, 康平; 吉田, 匠吾; 謝, 浩然

Citation 情報処理学会インタラクション2025, 2B-49: 824-829

Issue Date 2025-02-23

Type Conference Paper

Text version publisher

URL http://hdl.handle.net/10119/19707

Rights

社団法人 情報処理学会, 品田康平,  吉田匠吾, 謝浩然, 情

報処理学会インタラクション2025, 2B-49, pp.824-829,

2025.ここに掲載した著作物の利用に関する注意: 本著作

物の著作権は（社）情報処理学会に帰属します。本著作物

は著作権者である情報処理学会の許可のもとに掲載するも

のです。ご利用に当たっては「著作権法」ならびに「情報処

理学会倫理綱領」に従うことをお願いいたします。 Notice

for the use of this material: The copyright of this

material is retained by the Information Processing

Society of Japan (IPSJ). This material is published

on this web site with the agreement of the author (s)

and the IPSJ. Please be complied with Copyright

Law of Japan and the Code of Ethics of the IPSJ if

any users wish to reproduce, make derivative work,

distribute or make available to the public any part

or whole thereof. All Rights Reserved, Copyright (C)

Information Processing Society of Japan.

Description
インタラクション2025, 学術総合センター内 一橋記念講堂,

東京, 2025年3月2日-4日














