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日常の活動 
行　為 

B 
ゴール群 

PUSH 

ミッション群 

PUSH 

A 

D 

ニーズ 

C C：「結果への期待値」 

A：「各ポストへの任務の期待値」 
B：「各ポスト任務範囲（職掌）」 

D：「働きの内容」 
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自動化された運動パターン 

決定・タスク選択 

特徴形成 

(サイン) 

(シンボル) 同　定 問題の立論 計　画 

結合 
状態/タスク 行為系列の選択 再　認 貯蔵されたタスク用ルール 

日常の活動 
行　為 

B 
【 創造ベース】の行動 

【訓練ベース】の行動 

【経験ベース】の行動 

ゴール群 

PUSH 

ミッション群 

PUSH 

A 

D 
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(シグナル) 

ニーズ 

C 

�
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C：「結果への期待値」 

A：「各ポストへの任務の期待値」 
B：「各ポスト任務範囲（職掌）」 

D：「働きの内容」 
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(シグナル) 
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C 
行　為 

【 創造ベース】の行動 

【訓練ベース】の行動 

【経験ベース】の行動 

日常の活動 

自動化された運動パターン 特徴形成 

(サイン) 

(シンボル) 

同　定 決定・タスク選択 問題の立論 計　画 

再　認 結合 
状態/タスク 

行為系列の選択 

結合 
状態/タスク 

行為系列の選択 
結合 

状態/タスク 
貯蔵されたタスク用ルール 

貯蔵されたタスク用ルール 

貯蔵されたタスク用ルール 

貯蔵されたタスク用ルール 

決定・タスク選択 問題の立論 計　画 

計　画 

決定・タスク選択 問題の立論 計　画 

決定・タスク選択 計　画 

��

ゴール群 

PUSH 

ミッション
群 

PUSH 

A 

D 

B 
『質』の深化 

【 創

【経

【

【
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C：「結果への期待値」 

A：「各ポストへの任務の期待値」 
B：「各ポスト任務範囲（職掌）」 

D：「働きの内容」 

タスク選択 

貯蔵されたタスルールれたタれたタ

貯蔵されたタスルールれたタれたタ

貯蔵されたタスク用ールたタタ

貯蔵されたタルールれたタれたタ

決定・タ

定・タスク選択

DDDDDD蔵された蔵されたルールーれたれれた
サイン) 

同　定

再　認 

問題の立論

 	�
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自動化された運動パターン 

決定・タスク選択 

特徴形成 

(サイン) 

(シンボル) 同　定 【 創造ベース】の行動 

【訓練ベース】の行動 

【経験ベース】の行動 

(シグナル) 

問題の立論 計　画 

結合 
状態/タスク 行為系列の選択 再　認 貯蔵されたタスク用ルール 

行　為 日常の活動 
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ゴール群 

PUSH 

ミッション群 

PUSH 

B 

ニーズ 

C 

ゴール群 

PUSH 

ミッション群 

PUSH 

A 

D 
動 

動 

動 

活動対象が抱える扱い方の明瞭
度 

動詞 

【創造（知識）
ベース】の行動：�

不明瞭（シンボル＝抽象的） ：見極めのための動詞 
「見る・聞く・触る・究明する・観
察する・調査する・調べる」 

【経験（規則）
ベース】の行動：�

（サイン） ：扱いを決めるための動詞 

「調整する・確認する・交換する・
共有する」 

【訓練（技能）
ベース】の行動：� 明瞭（シグナル＝具象的） 

、：処理するための動詞 
「扱う・捨てる・片付ける・組み立
てる・移動する・計算する」 
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